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Robot kelime anlamı olarak Çekçe Robota kelimesinden türemiş olup bir işi 
veya aktiviteyi yaptırmak anlamına gelmektedir (1). Zaman içinde özellikle bil-
gisayar teknolojisindeki gelişmeye paralel olarak programlamayla hassas ve tek-
rarlanabilen işleri yapmada her alanda aktif hale gelmiştir. İlk robotik cerrahi 
prosedür 1988 yılında Kwoh ve ark.ları tarafından beyin cerrahi alanında biyopsi 
amacıyla kullanılmıştır (1,2). Popüler anlamda hepimizin bildiği robot olan Da 
Vinci (Intuitive Surgical, Sunnyvale, CA, USA) uzaktan kontrol edilebilen robot 
kol yardımıyla cerrahi işlemleri uygulayabilmektedir ve ülkemizde de yaygın ola-
rak kullanılmaktadır.

Ülkemizde 2010-2014 yılları arasında toplam 283.400 total diz artroplastisi 
yapıldığı düşünülürse bu ameliyat Ortopedi ve Travmatoloji’de en sık uygulanan 
ameliyatlardan biri sayılabilir (3). Diz artroplastisinde kemik kesileri kılavuzlar 
üzerinden yapılmasına rağmen bu kesilerin düzgün ve güvenli yapılması için et-
kin bir yöntem konvansiyonel uygulamada maalesef yoktur. Bu durum üreticileri 
robotik yardımlı teknolojilerin total eklem artroplastisinde de uygulamasını ge-
liştirmeye itmiştir. Robotik diz artroplastisinde temel mantık, hastanın diz ana-
tomisinin ameliyat öncesi görüntüleme veya ameliyat sırasında haritalama yön-
temiyle tanıtılması ve bilgisayar üzerinden kesilerin ve implant planlamasının 
yapılması esasına dayanmaktadır.
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