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Robot kelime anlami olarak Cekge Robota kelimesinden tiiremis olup bir isi
veya aktiviteyi yaptirmak anlamina gelmektedir (1). Zaman i¢inde 6zellikle bil-
gisayar teknolojisindeki gelismeye paralel olarak programlamayla hassas ve tek-
rarlanabilen isleri yapmada her alanda aktif hale gelmistir. Ilk robotik cerrahi
prosediir 1988 yilinda Kwoh ve ark.lar1 tarafindan beyin cerrahi alaninda biyopsi
amaciyla kullanilmistir (1,2). Popiiler anlamda hepimizin bildigi robot olan Da
Vinci (Intuitive Surgical, Sunnyvale, CA, USA) uzaktan kontrol edilebilen robot
kol yardimuyla cerrahi islemleri uygulayabilmektedir ve iilkemizde de yaygin ola-
rak kullanilmaktadir.

Ulkemizde 2010-2014 yillar1 arasinda toplam 283.400 total diz artroplastisi
yapildig1 diistiniiliirse bu ameliyat Ortopedi ve Travmatolojide en sik uygulanan
ameliyatlardan biri sayilabilir (3). Diz artroplastisinde kemik kesileri kilavuzlar
tizerinden yapilmasina ragmen bu kesilerin diizgiin ve giivenli yapilmasi i¢in et-
kin bir yontem konvansiyonel uygulamada maalesef yoktur. Bu durum iireticileri
robotik yardimli teknolojilerin total eklem artroplastisinde de uygulamasini ge-
listirmeye itmistir. Robotik diz artroplastisinde temel mantik, hastanin diz ana-
tomisinin ameliyat oncesi goriintilleme veya ameliyat sirasinda haritalama yon-
temiyle tanitilmasi ve bilgisayar tizerinden kesilerin ve implant planlamasinin
yapilmasi esasina dayanmaktadir.
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