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Mikro/Nanorobotlar
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| Giris

Nano boyutlu ilag tagiyici sistemler, 6zellikle azaltilmis sistemik toksisite, kan
dolasiminda uzun siire kalabilme, ger¢ek zamanl goriintiileme, etkin maddenin
yiiksek verimle hedef dokuya iletilmesi ve degistirilebilir islevsellik avantajlarina
sahiptir (1). Mikro ve nano boyutlu ilag tastyici sistemlerin hareketinin kontrolii,
etkin maddelerin bu sistemlerden saliminin diizenlenmesi ve hedeflendirilmesi
ile hastalik ve 6liim riskini azaltma imkani sunmaktadir (2).

Mikro/nanorobot (MNR) kavrami ilk olarak 1959 yilinda Feynman
tarafindan ortaya atilmistir (3). MNRler, algilayabilen, sinyal verebilen, yanit
verebilen ve isleyebilen mikro veya nano boyutlu, zekaya ve bilgiye sahip
makinelerdir (4) (Sekil 1). Urettikleri enerjiyi mekanik kuvvete veya harekete
doniistiirebilirler. Pasif ilag tastyici sistemlerle karsilastirildiginda, MNRlerin
otonom hareket etme yetenegi, adezyon ve doku penetrasyonunu &nemli
olgtide artirabilir. MNR'lerin farkli hiicrelere ve dokulara hizli bir sekilde
alinmasimnin bir sonucu olarak, yiiklenen terapotik madde hedef bolgelere
daha verimli bir sekilde iletilir (5).

Bu bolimde MNRlerin ilag tasiyici sistemler olarak ozellikleri, tiretim
yontemleri, itici gli¢ kaynaklari, ilaglarin MNR araciligiyla hedeflendirilmesi
ve MNR ile tedavi yaklasimlarindan bahsedilecektir.
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