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ÖNSÖZ 

 
Bir yl önce bu eserin birinci bölümünü “Elektrik Devre Analizi-I” ad ile yaynlamştk. 

Biraz gecikme ile de olsa, ikinci bölümü sizlerle paylaşmaktan mutlu olduğumu belirtmek 
isterim.  

İlk bölüm, dc devre analizini içermekteydi. Bu bölümde ise öncelikle sinüzoidal 
kaynaklarla uyarlmş devrelerin analizleri, fazör kavram kullanlarak yaplmakta ve daha 
sonra da diğer zaman değişimli sinyallerle uyarlmş devreler ileri devre analizi metotlar 
kullanlarak yaplmaktadr. Birçok benzer kitapta, Fourier serileri ve Fourier dönüşümü 
konular içeriğe dahil edilmekle birlikte, Sinyaller ve Sistemler derslerinde bu konular detayl 
olarak incelenmesinden dolay, bu kitaba dahil edilmemiştir.  

Birinci bölümde olduğu gibi, bu bölümde de konular içerisinde olabildiğince çok örnek 
verilmeye çalşlmş ve bölüm sonu sorularnn çözümleri de kitabn son bölümünde 
verilmiştir.  

Kitabn kontrolü srasnda gözden kaçan hatalar için uyarlarnz esirgemeyeceğinizi 
düşünüyor ve tikiz@cu.edu.tr adresine bildirmenizi umuyorum. 

 
Eserin, Elektrik-Elektronik konularnda eğitim gören bütün öğrenci arkadaşlarma 

yararl olmas dileklerimle, 
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1.BÖLÜM: SİNÜZOİDALLER VE FAZÖRLER 
 
1.1 GİRİŞ 
 
Değişimi bir sinüs ya da kosinüs fonksiyonu şeklinde olan akm ya da gerilim sinyalleri 

sinüzoidal olarak adlandrlr. Bu tip sinyaller, zaman bağmllğ kaldrldğnda, bir genlik ve 
bir faz bilgisini içeren karmaşk saylarla ifade edilebilirler ki, bu karmaşk saylar da fazör 
olarak tanmlanr. 

Sinüzoidal kaynaklarla uyarlan devrelerin analizleri, fazörler araclğ ile 
yaplabilmektedir. Bu nedenle, sinüzoidaller, sinüzoidaller arasndaki faz fark, 
sinüzoidallerin fazör gösterimleri ve karmaşk saylar, alternatif akm devrelerinin analizi için 
gerekli temeli oluşturmaktadr.  

Bu bölümde, alternaif akm devrelerinin analizleri için gerekli bu matematiksel temel 
oluşturulmaktadr. Ayrca, pasif devre elemanlarnn fazör uzayna transferleri ve bununla 
ilgili olarak reaktans ve empedans kavramlar tanmlanmaktadr. Temel yasalarn fazör 
uzaynda uygulanmas ve fazör uzaynda seri paralel empedanslarn eşdeğerleri ele alnmakta, 
ayrca fazör uzaynda yldz-üçgen ve üçgen-yldz dönüşümleri tanmlanmaktadr.  
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