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2.1. Diṙekt Otomati̇k Kontrol ....................................................10
2.2. Paralel Otomati̇k Kontrol ..................................................11
2.3. Seri ̇Otomati̇k Kontrol .......................................................12
2.4. Genel Otomati̇k Kontrol ....................................................13
2.5. Otomati̇k Kontrol Çözümü ................................................14
2.6. Otomatik Kontrol Sisteminin Kararlılık Analizi ...................17

BÖLÜM 3
KONTROLCÜLER ...........................................................19
3.1 İntegral Modu ....................................................................20
3.2. Türev Modu ......................................................................21
3.3. Orantılı İntegral Modu ......................................................21



iv İçindekiler

3.4. Orantılı Türev Modu ..........................................................22
3.5. Üç Mod Kontrolcü (PID) ....................................................22

BÖLÜM 4
PROSES KONTROL TİPLERİ ...........................................27
4.1. Kontrolcü Sistem Parametreleri ........................................29
4.2. Yüzde Kontrolcü Çıkışı .......................................................30
4.3. Sürekli Olmayan Kontrolcü Modları ..................................31

BÖLÜM 5
SENSÖRLER, ALGILAYICILAR (TRANSDUCERS) ...............33
5.1. Yarı İletken Sensörler ........................................................34
5.2. Sensörler ...........................................................................36

BÖLÜM 6
SAYISAL KONTROL SİSTEMLERİ .....................................49
6.1. Örneklenmiş Bilgi Sistemleri .............................................51
6.2. Filitreler ............................................................................55
6.3. Farklı Sistem Tipleri için Kararlılık Durum Hataları ............57

BÖLÜM 7
DC SERİ MOTORUN GERİ BESLEMELİ                          
KONTROL DENEYİ ........................................................61
7.1. İçerik .................................................................................61
7.2. Gerekli Donanım ...............................................................61
7.3. Bilgi Düzeyi ........................................................................63
7.4. Giriş ...................................................................................63
7.5. Deney Prosedürü ..............................................................63
7.6. Pratik Sonuçlar ve Uygulamalar ........................................68
7.7. Özet ...................................................................................68
7.8. Tipik Sonuçlar ve Cevaplar ................................................69



v

Bu kitap, üniversitelerin Elektrik-Elektronik Mühendisliği, Mak-
ine Mühendisliği ve Meslek Yüksek Okulları Teknik Programlar 
Bölümlerinin müfredatına uygun olarak hazırlanmıştır. Konuların 
kolaylıkla anlaşılması için örnek çözümler verilmiştir.

Günümüzde büyük teknolojik gelişmelerde Kontrol sistem-
lerinin ne derece önemli olduğu, bu bilim dalının devamlı bir 
gelişme içinde olduğu herkes tarafından bilinmekte ve kabul 
edilmektedir.

Yoğun eğitim, öğretim ve araştırma çalışmaları esnasında 
büyük bir gayret sarf ederek en iyisini yazmaya çalıştığım bu 
ders notunun, bütün öğrenci ve mühendis arkadaşlara faydalı 
olmasını diliyorum.

Saygılarımla... 

 Yrd. Doç. Dr. Mehmet ZİLE
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