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ONSOZ

Bu kitap, Universitelerin Elektrik-Elektronik Mihendisligi, Mak-
ine Muhendisligi ve Meslek Yiksek Okullari Teknik Programlar
Bolimlerinin mifredatina uygun olarak hazirlanmistir. Konularin
kolaylikla anlasilmasi icin 6rnek ¢oziimler verilmistir.

GUnUmuzde blyuk teknolojik gelismelerde Kontrol sistem-
lerinin ne derece 6nemli oldugu, bu bilim dalinin devamli bir
gelisme icinde oldugu herkes tarafindan bilinmekte ve kabul
edilmektedir.

Yogun egitim, 6gretim ve arastirma calismalari esnasinda
blylk bir gayret sarf ederek en iyisini yazmaya calistigim bu
ders notunun, bitiin 6grenci ve miihendis arkadaslara faydal
olmasini diliyorum.
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