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Bu kitap, üniversitelerin Elektrik-Elektronik Mühendisliği, Mak-
ine Mühendisliği ve Meslek Yüksek Okullari Teknik Programlar 
Bölümlerinin müfredatina uygun olarak hazirlanmiştir. Konularin 
kolaylikla anlaşilmasi için örnek çözümler verilmiştir.

Günümüzde büyük teknolojik gelişmelerde Kontrol sistem-
lerinin ne derece önemli olduğu, bu bilim dalinin devamli bir 
gelişme içinde olduğu herkes tarafından bilinmekte ve kabul 
edilmektedir.

Yoğun eğitim, öğretim ve araştirma çalişmalari esnasinda 
büyük bir gayret sarf ederek en iyisini yazmaya çaliştiğim bu 
ders notunun, bütün öğrenci ve mühendis arkadaşlara faydali 
olmasini diliyorum.

Saygilarimla... 

 Yrd. Doç. Dr. Mehmet ZİLE
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